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H X0ykAntog:

1. E€€taoe tn voppdtnta/eykupotnta tg Stadikaoiog mou akoAouBnbnke, Stamiotwoe OtL
™peNOnke n vevoulopévn Sladikacia ekhoyng kat anmodacloe opodwva Onwe elonynbet otnv
Emutponty MpoowrikoU, MpooAnpewv kat Mpoaywywv & Kavoviopwv kal Kavovwv tnv
uloBEtnon tng amodaong tou EKAekToplkoU IwUatog yla tnv ekAoyn tng Ap. O. N. otn
BaBbuida tng Emikoupng KaBnyntpiag, otnv edikotnta «Nauthtakr MeptBalloviiki
Awayxeiplon kat EAeyxog PUmtavong» oto Tunua NAY.

2. Anoddolos opodwva OTWG EYKPLVEL TNV 0pLOTIKOTOLNGN TNG oUVBeoNG TNG ELSLIKAG ETtpomng
yla ) Stadikacio aveAEng tou Emikoupou KaB. A. K. tou Tunpatog XPHAOAE.

3. Anodaoios opdPwva Omwe:

1. umoBaAel Betikn eworynon oto ZUUBOUALO yla €ykplon TG MPOKAPUENC yla TNV
mAnpwon 0£onc AEN otn Babuida tou/tng Aéktopa/pog A tou/tng Emikoupou/png
KaBbnyntri/tplag oto yvwoTtiko avtlkeipevo «Iuotruato EAEyxou kot Popmotikn» /
«Control Systems and Robotics», oto Tuua HMHMNAH.

2. eykplvel tn ovotaon tng Edikng Emtpomnng yla tnv mAnpwon 6€ong péloug AEM otn
BaBuida tou/tng Aéktopa/poc 1 tou/tng Emikoupou/png Kabnynth/tplag oto
YVWOTIKO avTiKelpevo «Zuotriparta EAEyxou kat Popmotikr» oto TuApna HMHMOAH.

ZNUELWVETOL OTL N TILO MAVW amodacn Ba evepyomolnBel pe TNV £yKpLon TNG TPOKAPUENG Ao
10 2upPoUALo Tou Mavemiotnuiou.

4. E€€taoe tn vopwpdtnta/eykupotnta t¢ Stadikaciog mou akolouBrbnke, Stamiotwoe OtL
™peNOnke n vevoplopévn Sladikacia ekhoyng kat anmodacloe opodwva Onwe elonynbet otnv
Emutponty MpoowrikoU, MpooAnpewv kat Mpoaywywv & Kavoviopwv kal Kavovwv tnv
uloBétnon tng anddaong Tou EKAEKTOPLKOU ZWHOTOG yla TNV €kAoyn Tou Ap. N. A. otn
BaBuida tou Emikoupou KaBnyntn, otnv eldikotnta «Iuotruatoa HAekTplkng Evépyelag» oto
TApa HMHMAH.

5. Anoddoloe opddwva OMwWE EYKPLvel Tn oUvBeon Tou EkAektoplkoU IwHATOG yla TN
Sladikaoia avéAlEng tou Emikoupou KaB. N. X. tou Tunuatog Kalwv Texvwv.

6. Anoddoloe kata mAslopndia (15 umép kat 4 Katd) Onwg elonynBesl otnv Emtponn
Mpoowrnikou, NpocAnWewv kat Mpoaywywv & Kavoviopuwv kat Kavovwy onwg n 8€on wéAoug
EEM otnv eldkoTNTA «MPpOKTIK Kol Ogwpia TnG KaAAtexvikng Anpoupyliag, otn Aledlaotatn
dnuioupyila (ox€dlo, Twypadikr, ULKTEC TeXVIKEG) n/kat otnv Tplodidotatn Snuoupyia
(YAUTITIKA, KOTAOKEVECG, EYKATOOTACELC O0TOV XWPOo) f/kaL otic Texvoloyiec-Néa Méoa (ue
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£udaon otn Video Art, ota Aladpaoctika MeptBailovra kal Eykataotaoelg, kat otic Wndlakeg
Edappuoyég Elkovag kat'Hyxou)» oto Tunua KT, va mapaneudBel otnv Enutponr AELoAGynaong
ano tnv omola va {ntnBel va amaviioel Katd nOco MANPOL TO KPLTAPLO TNG «TOAU KAANG
yvwong tTng AyyAlkng Mwooag» KoL YE TToLo TPOTO.

E€€taoe TN voulpotnta tng Stadikaciog mou akoAouBnBnke, dlamioctwoe OTL TNPNBNnKe n
vevouLlopévn Stadikacio ekAoyng kal anoddcios opodwva Onwe elonynBel otnv Emitponn
Mpoowrikou, MpooAnPewv Kat Mpoaywywv & Kavoviopwv Kat Kavovwy Tnv uloBEtnon tng
anddaong Tou EKAekTopIKoU IWUATOG yia TV aveALEn Tou Entikoupou Kab. A. M. otn Babuida
Tou AvamAnpwtn KaBnynth, oto Tunua MOAYTPAT.

Anogaoios opodpwva Onwe eykpivel Tn ocuvBeon tng EWSikAg Emtponng ya tn Stadikaoia
aveéALEng tou AvarmAnpwtr KaB. N. X., oto Tunua MOAYIPAT.

Anoddolos opodwva OTWG EYKPLVEL TNV OpLOTIKOTIOLNON TNG 0UVBeaNnC TNG ELSLKNG ETtitpomng
yla ) Stadikacio aveAEng tou Emikoupou KaB. M. Z. oto Tunua XM.

E€€taoe TN voulpotnta tng Stadikaciog mou akoAouBnBnke, dlamioctwoe OTL TNPNBNnKe n
vevouLlopévn Stadikacio ekAoyng kal anoddcios opodwva Onwe elonyndet otnv Emttponn
Mpoowriikou, MpooAnPewv Kat Mpoaywywv & Kavoviopwv Kat Kavovwy Tnv uloBEtnon tng
anodaong tou EkAektoplkol Iwpatog yla tnv avéAn tou AvamAnpwti Kab. I M. otn
BaBuida tou Kabnyntr oto Tunuo FEBET.

E€€taoe tn voppotnta NG Stadikaocioag mou akoAouBnbnke, Stamiotwaoe OtTL TNPRONKE n
vevoulopévn Sladikacia ekhoyng kal anmodacios opodwva Onwe elonynbel otnv Emitponn)
Mpoowrnikov, NpocAnewv kat Mpoaywywv & Kavoviopwv kat Kavovwy tnv uloBEtnon tng
anodaong tou EkAektoplkoU Iwpatog yia thv avéAlén tou Avaminpwtr Kab. B. @. otn
BaBuida tou Kabnynth, oto Tunua FEBET.

Anoddolos opodwva OTwWE gyKpivel Tn ocuvBeon tng EdikAg Emtponn¢ yia tn Stadikaoia
avéALEng Tou Emikoupou KaB. A. K., oto Tunuo XM.

Anodaoios opdPwva Omwc:

1. umoBaAeL Betikn eworynon oto ZUUBOUALO yla €ykplon TG TPOKNPUENC yla TNV
mAnpwon Béong EEM oto yvwotikd avtikeipevo «2xeSlaopog kot YAomoinon
MoootikA¢ Epguvagy, oto Tuiua EM.

2. yua tn ovotaon TpipuehoUg Emtpontng ASLoAdynong yia tnv mAnpwon Béong EEN oto
YVWOTLKO QVTIKELEVO «ZXESLAONOG Kat YAomoinon Moootikng Epeuvagy, oto TURua
EM.

Anodaoilos opddwva OMWE EYKPLVEL TNV OPLOTLKOTIOLNGN TG oUVBeoNC TNG ELSIkNG Ettpomnig
yla tn Stadkaoia avéAlEng tou Enikoupou Kab. A. M. tou Tunuatog EXAIL
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Anodaoilos opddwva OMWE EYKPLVEL TNV OPLOTLKOTIOLNGN TG 0UVBeoNC TG ELSIkNG Etpomnig
yia tqv mAfpwon 0Ofonc AEM otn Babuida tou/tng Aéktopa/po¢ f Emikoupou/png
KaBnyntr/tplag otnv etdikdtnto «Aloiknon AvBpwritvou AuvaptkoU» oto Tunuo AEWE.

Anogaoios opodwva Onwe:

1. umnoPBdAel Betikn elwonynon oto XUPPBOUALO yla €yKplLon TG MPOKNPUENG yla tnv
mAnpwon B£ong AEN otn Baduida tou/tng Aéktopa/pocg ) tou/tng Emikoupou/png
KaBnyntr/tplag oto yvwotlkd aviikeipevo «Aloiknon Juotnudatwy MAnpodoptkic n
Kawotopuia 1 Aloiknon»/ Management Information Systems or Innovation
Management or Management, oto Turpo AEWE.

2. eykplvel tn ovotaon tng Edikng Emtpomnng yla tnv mAnpwon 6€ong péloug AEM otn
BaBuida tou/tng Aéktopa/poc 1 tou/tng Emikoupou/png Kabnynth/tplag oto
YVWOTIKO avTikelpevo «Aloiknon Xuotnuatwv MAnpodopikng i Kawotoupla n
Aloiknon» oto TuAua AEWE.

ZNUELWVETOL OTL N TILO MAVW amodacn Ba evepyomolnBel pe TNV £yKpLon TNG TPOKAPUENG Ao
10 2upPoUALo Tou Mavemiotniou.



